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Мониторинг состояния моря и моделирование класса опасных явлений в информационно-

вычислительной системе «ИВМ РАН – Балтийское море»

ИВС «ИВМ РАН – Балтийское море»

Информационно-вычислительная система (ИВС) «ИВМ РАН –

Балтийское море» позволяет:

o проводить расчеты гидротермодинамических параметров

Балтийского моря на равномерной сетке, а также на сетке с

полюсом, смещенным к Санкт-Петербургу

o ассимилировать данные о температуре поверхности моря

o проводить расчеты для решения класса задач об управлении

риском нефтяного загрязнения в акватории Балтийского моря

o проводить расчеты оптимального маршрута корабля в

условиях стационарной угрозы

ИВС позволяет загружать и просматривать результаты

экспериментов

Интерфейс ИВС «ИВМ РАН – Балтийское море» предоставляет удобный доступ к

расчетам:

o основных гидротермодинамических параметров Балтийского моря

o класса задач об управлении риском нефтяного загрязнения акватории

Балтийского моря

o оптимального курса корабля в условиях стационарной угрозы

Для каждого расчета Интерфейс ИВС «ИВМ РАН – Балтийское море» позволяет

пошагово выполнить все этапы, необходимые для запуска, сохранения и загрузки

расчета, а также для визуализации результатов

Динамика Балтийского моря

Задача об управлении риском

Расчет оптимального маршрута корабля

В фиксированной точке на поверхности Балтийского

моря в течение некоторого конечного отрезка времени

равновероятно может произойти разлив нефти.

Необходимо определить меры по устранению

загрязнения такие, чтобы риск и затраты на устранения

были минимальны.

Решение задачи сводится к минимизации «функционала

стоимости» для реализации случайной величины –

времени появления пятна – на основе теории

оптимального управления и сопряженных уравнений

Блок позволяет проводить расчеты оптимального

маршрута судна в случае стационарной угрозы. В

системе можно управлять следующими

параметрами:

o стартовая и конечная точки первоначальной

траектории в координатах широта-долгота

o математическое ожидание и дисперсия

распределения вероятности стационарной угрозы

o ущерб, который может нанести угроза

o количество узлов для дискретизации начальной

траектории

Температура на сетке со 

смещенным полюсом

Соленость на сетке со 

смещенным полюсом

Температура на 

равномерной сетке

Уровень на сетке со 

смещенным полюсом

Циркуляция на сетке со 

смещенным полюсом

Циркуляция на 

равномерной сетке

Результаты расчетов ИВС

Локализация пятна в разные моменты времени
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